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Rok szkolny 2023_2024 I półrocze   
 Technik robotyki, technik robotyk Klasa 1AR, Klasa 2AR, 3RI, Klasa 4AR 
Technik mechatronik Klasa 2C  
 1 półrocze 
 

Nr Poniedziałek 2AR 3RI ZST 

  2AR Grupa I  2AR Grupa II  3RI 

0     7:30 Układy sterujące w robotyce K.Słupski Lab 08 

1 8:00 Pracownia elektryczna i elektryczna w robotyce ZS gr 
1 J.Wójcik 

   Układy sterujące w robotyce K.Słupski Lab 08 

2 Przerwa 
30 min 

Pracownia elektryczna i elektryczna w robotyce ZS gr 
1 J.Wójcik 

  Przerwa 15 
min 

Układy sterujące w robotyce K.Słupski Lab 08 

3  Pracownia elektryczna i elektryczna w robotyce ZS gr 
1 J.Wójcik 

10:00 Elektrotechnika M.Wojciechowski 10:45 Układy sterujące w robotyce K.Słupski Lab 08 

4 11:30 Pracownia elektryczna i elektryczna w robotyce ZS gr 
1 J.Wójcik 11:30 

Elektrotechnika M.Wojciechowski 11:00 Pracownia pneumatyki i hydrauliki K.Słupski Lab 08 

5 11:40 Elektrotechnika M.Wojciechowski 
11:30 

Pracownia elektryczna i elektryczna w robotyce 
ZS gr 1 J.Wójcik 

12:30 Pracownia pneumatyki i hydrauliki K.Słupski lab0 8 

6 13:10 Elektrotechnika M.Wojciechowski 
Przerwa 
15 min 

Pracownia elektryczna i elektryczna w robotyce 
ZS gr 1 J.Wójcik 

  

7   
 

Pracownia elektryczna i elektryczna w robotyce 
ZS gr 1 J.Wójcik 

  

8  Zajęcia w ZS Groszkowskiego 15:00 Pracownia elektryczna i elektryczna w robotyce 
ZS gr 1 J.Wójcik 
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Wtorek 1AR ZST, 2C ZS 

1AR Grupa I 1AR Grupa II  2C Grupa I 

7:30-8:15 Informatyka Z.Nowakowski Lab 04   7:30 Robotyka K.Słupski Lab 08 

8:15 
 

Podstawy robotyki S.Paterek Lab 07 8:15 – 9:00 Informatyka Z.Nowakowski Lab 04  Robotyka K.Słupski Lab 08 

Przerwa 15 min Podstawy robotyki S.Paterek Lab 07 9:00 Zapis konstrukcji   H.Nowakowska Lab 02 Przerwa 30 min Robotyka K.Słupski Lab 08 

10:45 Podstawy robotyki S.Paterek Lab 07 10:30 Zapis konstrukcji   H.Nowakowska Lab 02  Robotyka K.Słupski Lab 08 

11:00 Konstrukcje mechaniczne K.Krzysztofik Lab 
02 

10:45 Podstawy robotyki S.Paterek Lab 07  Robotyka K.Słupski Lab 08 

12:30 Konstrukcje mechaniczne K.Krzysztofik Lab 
02 

Przerwa 15 min Podstawy robotyki S.Paterek Lab 07 12:30 Robotyka K.Słupski Lab 08 

12:35 Zapis konstrukcji   H.Nowakowska Lab 02 13:15 Podstawy robotyki S.Paterek Lab 07   

14:05 Zapis konstrukcji   H.Nowakowska Lab 02 13:20 Konstrukcje mechaniczne K.Krzysztofik Lab 07   

  14:50 Konstrukcje mechaniczne K.Krzysztofik Lab 07   
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Nr Środa  2AR 4AR  ZST 

   2AR I grupa  2AR II grupa  4AR I grupa  4AR II grupa 

0  7:30 Pracownia  podstaw robotyki 
S.Paterek Lab 07 

  7:30 Układy sterujące J.Wójcik 
Lab 08 

  

1  Przerwa 
15 min 

Pracownia  podstaw robotyki 
S.Paterek Lab 07 

   
Przerwa 

Układy sterujące J.Wójcik 
Lab 08 

  

2   Pracownia  podstaw robotyki 
S.Paterek Lab 07 

9:15 Konstrukcje mechaniczne K.Krzysztofik 
Lab 05 

 Układy sterujące J.Wójcik 
Lab 08 

  

3  10:45 Pracownia  podstaw robotyki 
S.Paterek Lab 07 

10:45 Konstrukcje mechaniczne K.Krzysztofik 
Lab 05 

10:45 Układy sterujące J.Wójcik 
Lab 08 

  

4  
11:00 

Konstrukcje mechaniczne 
K.Krzysztofik Lab 06 

11:00 Pracownia  podstaw robotyki S.Paterek Lab 
07 

11:00 Komp.wspomaganie w robotyce 
K.Słupski Lab 02 

11:00 Układy sterujące J.Wójcik 
Lab 08 

5  12:30 Konstrukcje mechaniczne 
K.Krzysztofik Lab 06 

Przerwa 
15 min 

Pracownia  podstaw robotyki S.Paterek Lab 
07 

 Komp.wspomaganie w robotyce 
K.Słupski Lab 02 

 Układy sterujące J.Wójcik 
Lab 08 

6  12:45 
13:30 

Informatyka  M.Wojciechowski  
Lab Lean  

 Pracownia  podstaw robotyki S.Paterek Lab 
07 

 Komp.wspomaganie w robotyce 
K.Słupski Lab 02 

 Układy sterujące J.Wójcik 
Lab 08 

7    14:15 Pracownia  podstaw robotyki S.Paterek Lab 
07 

14:15 Komp.wspomaganie w robotyce 
K.Słupski Lab 02 

14:15 Układy sterujące J.Wójcik 
Lab 08 

8    14:15-
15:00 

Informatyka  Z.Nowakowski    Lab Lean   14:30 Komp.wspomaganie w robotyce 
K.Słupski Lab 02 

9         Komp.wspomaganie w robotyce 
K.Słupski Lab 02 

         Komp.wspomaganie w robotyce 
K.Słupski Lab 02 

        17:30 Komp.wspomaganie w robotyce 
K.Słupski Lab 02 
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Nr  Czwartek 3RI 4AR ZST  

  Grupa I  4AR I grupa  4AR II grupa 

0   7:30 Pracownia programowania i ekspoloatacji rob.przemysłowych  
K.Słupski Lab 07 

  

1 8:00 Pracownia   systemów robotycznych S.Paterek Lab 
08 

Przerwa 
15 min 

Pracownia programowania i ekspoloatacji rob.przemysłowych  
K.Słupski Lab 07 

  

2 Przerwa 
15 min 

Pracownia   systemów robotycznych S.Paterek Lab 
08 

 Pracownia programowania i ekspoloatacji rob.przemysłowych  
K.Słupski Lab 07 

  

3 10:30 Pracownia   systemów robotycznych S.Paterek lab 
08 

10:45 Pracownia programowania i ekspoloatacji rob.przemysłowych  
K.Słupski Lab 07 

  

4 10:45 Pracownia pneumatyki i hydrauliki K.Słupski Lab 
08 

  11:00 Pracownia programowania i ekspoloatacji 
rob.przemysłowych  S.Paterek Lab 07 

5 12:15 Pracownia pneumatyki i hydrauliki K.Słupski Lab 
08 

  Przerwa 
15 min 

Pracownia programowania i ekspoloatacji 
rob.przemysłowych  S.Paterek Lab 07 

6  
 

    Pracownia programowania i ekspoloatacji 
rob.przemysłowych  S.Paterek Lab 07 

7     14:15 Pracownia programowania i ekspoloatacji 
rob.przemysłowych  S.Paterek Lab 07 

8       

9       

 
 


